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概  要 

 

炭素材料/樹脂複合材に数十～数百μm の空孔を導入することで、人体を傷

つけないような柔らかさがあり、広いひずみ範囲で繰り返して使用しても精度

よく測定することができる、高機能な触覚センサ材料を開発した（図１）。 

従来技術・ 

競合技術 

との比較 

（優位性） 

本開発品は、導入する空孔の径を変化させることで、弾性率を既存センサ材

料の 1/10～１/１００の範囲で自由自在に制御できる。また、センシング可

能なひずみ範囲は既存センサ材料の８倍となる（図 2）。さらに、圧縮－除荷

過程のヒステリシス差を、既存センサ材料の１／１０程度に抑えられる。 

本技術の 

有用性 

人と接する機会が多い生活支援、医療介護用ロボットなどに本開発品を搭載

した場合、センサ自身が大きく変形した状態でも正確にセンシングできるた

め、人間との接触、協調動作を安全にロボットに行わせることができる。 

関連情報 

（図・表・写真等） 

 

 

  

適用可能製品 
 生活支援ロボット、医療介護ロボット、挟み込み防止センサ、など 
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図１ 本開発品のＳＥＭ写真 図２ 本開発品のセンシング特性 
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