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    ばら積み部品認識のための高速な 3 次元ロボット視覚 

ベクトルペア特徴量を用いた高速・高信頼物体認識 

技術分野分類  1006：知覚情報処理・知能ロボティクス                       

技術キーワード  D：コンピュータビジョン                      
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概  要 

 

３つの 3 次元点を 1 組とするベクトルペアと呼ぶモデルデータを使用し，

効率よく物体を認識する技術を開発した．対象物体の形状や見え方，ばら積み

状態を事前分析し，認識に有効なベクトルペアだけを使用することによって，

高速・高信頼に物体を認識する．処理時間 1 秒程度のため，円滑なロボットピ

ッキングが可能である． 

従来技術・ 

競合技術 

との比較 

（優位性） 

従来技術では，対象物体のさまざまな部分から多量の特徴を算出し，マッチ

ングに使用するため，処理時間がかかるだけでなく，認識ミスが生じていた．

これに対し，本技術は認識に有効な少数の特徴だけを使用するため，高速かつ

高信頼な物体認識が可能である． 

本技術の 

有用性 

本技術により，例えば小型ロボットの一般的な移載時間（約２秒）よりも十

分短い時間内で物体の位置・姿勢の認識を完了させることができる． 

関連情報 

（図・表・写真等） 

 

 

 

 

 

(a)ベクトルペア例           (b)認識結果 

適用可能製品 

・ばら積み部品認識 

・ロボット視覚システム 

・３D プリンタのためのモデリング 
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