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概概概概        要要要要    

    

ピッチ方向の異なるアルキメデアンスクリューローラ(車輪）を 4 本配置し、

ローラの回転方向を個別に制御することにより、ステアリング機構を設けるこ

となく、前後進のほか真横への移動も可能な駆動機構です。柔らかい土壌の特

性を利用して移動し、スクリュの突起により中耕除草が行えます。(図参照） 

従来技術従来技術従来技術従来技術・・・・    

競合技術競合技術競合技術競合技術    

とのとのとのとの比較比較比較比較    

（（（（優位性優位性優位性優位性））））    

従来の駆動機構では、一列を除草した後に次の列に移動するには旋回や切り

替えしの動作が必要不可欠で小回りが困難でした。本機構は、固定軸の 4 本の

ローラの回転方向を個別に制御するだけで、真横に移動することが可能なた

め、苗への損傷を最小限に抑えて除草作業を行うことが可能です。 

本技術本技術本技術本技術のののの    

有用性有用性有用性有用性    

フロートを兼ねたローラで苗列をまたぎながら、カメラで苗の列を認識し苗

列に沿って突起のあるローラで中耕除草を行い、横移動も含め自律的に田んぼ

の隅々まで作業可能な水田用自律型中耕除草機です。 

関連情報関連情報関連情報関連情報    

（（（（図図図図・・・・表表表表・・・・写真等写真等写真等写真等））））    

 

  

 

 

 

 

開発中の中耕除草機       除草イメージ     圃場での除草試験 

適用可能製品適用可能製品適用可能製品適用可能製品    
農作業・不整地作業など、軟弱で滑りやすく通常の駆動機構では移動や作業

が困難な場所での作業車両、搬送車両等。 
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